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VARIANTEN

STD
- Verbrennungsmotor (Diesel)
- Elektrischer Motor

Bohren und Séigen

in Beton = Stahlbeton = Maverwerk
w priizise

 staubarm

w gerduscharm

# objektschonend

n erschiitungsbrei

grabenlose, steverbare
Rohrverlegung in Erdreich

TESCHNISCHE DATEN SPIDER 20.95

STD E ED STD = E ED
Méx.ArEeitshahe 19.40m- Max. Steigfédhigkeit | 720" (376%) |
-Max_. Pl;&formhﬁhe 17.4bm - Max. seitl. -Steigf-éihi-gkt;i.t” a 17° (31%) o
Al\;lrai)r:sréitliche Reichw.éite- 9,50m | Max. Fahrgeschw. (km/H) | 71,5““. -
Tragkraft 250kg I I
Drehbereich 400°
Min. Lé'mée in 5.55m
| Transportpos. (4,87m ohne Korb)
-I-\ﬂi—n'.“Bre‘ite in ;rransportpos. 0,79m }
.Min. Hﬁhe in Transportpos. 1,9§m I
.Knrbnﬁaéé N | | 1;50x0,70m o 1

N,

Honda iGX 390 Motor )
(PS/Upm) I b

2482 Kubota Diesel Motor

(PS/Upm) 11/3200

| ANTRIEB OPTIONALE EXTRAS

*Werte kdnnen abweichen, je nach Ausstattung

Abriebfeste Raupenketten (weif3)

Elektrischer Notablass

Antikollisionsvorrichtung am Korb

Grofsere Abstiitzteller

Biool
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Bohren und Sdgen

in Beton = Stahlbeton = Mauverwerk
= priizise

= stavbarm

» geruscharm

w objekischonend

u erschittungsfrei

grabenlose, steverbare
Rohrverlegung in Erdreich

2ATH,

Mitglied im Fachverbond

AUSSTATTUNG

Automatische Abstitz- und

Homecoming-Funktion

Funkfernsteuerung

inkl. Ersatzbatterie

« Stofdschutz aller Komponenten
(alle Kabel und Leitungen inliegend)

- Proportionale und variabel
einstellbare Fahrgeschwindigkeit
(Fahrmodus/ Hebe-Senk-Modus)

- Diagnosedisplay
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PLATFORM

Spider 20.95E-ED-EB-D-B

3.5. BREITE STABILISIERUNG DER LADUNG IM ARBEITSKORB 220 - 250 kg
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PLATFORM

L] Spider 20.95E-ED-EB-D - B

Ladung Lithium-lonen-Akkus Ah - 100/50 100/50

3.2. AURENMARE
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PLATEORM

K ET

Spider 20.95E-ED-EB-D-B

3. TECHNISCHE DATEN

3.1. TECHNISCHE SPEZIFIKATIONEN

TECHNISCHE DATEN

Maximale Arbeitshohe. ft-m
Maximale Hohe auf der ft-m
Trittflache.

Max. seitliche ft-m
Auslegerlange.

Maximale last der b - kg
arbeitsbihne.

Abmessungen Aluminiumkorb. ft-m
Rotationswinkel °
Arbeitskorb.

Rotationswinkel Turm. °
Lunghezza richiusa con ft-m
navicella.

Lunghezza richiusa no ft-m
navicella.

Mindestbreite der ft-m
geschlossenen Maschine

ohne Arbeitskorb.

Mindesthohe der ft-m
geschlossenen Maschine.
Abmessungen Stabilisierung
Breite Position. ft-m
Maximale Uberwindbare (%)
Neigung. Grade.
Maximale seitliche (%)
Neigung. Grade.
Maximale mph
Umsetzungsgeschwindigkeit. km/h

Fassungsvermogen des Tanks

Hydraulikéltank. gal - |

VERSION
D-B-E-ED-EB

63.65-19,40
57.09 -17,40

30.84-9,4
551.16 - 250

4.59x2.3 - 1,40x0,70

70+70

190 + 180

18.67 - 5,69
16.44 - 5.01

2.59-0,79

6.53-1,99

D-B E ED - EB

10.6x3.89 - 3,23x3,89

(31%)
17°

(31%)
Lg*

1.37 0,
2.2 1
D-B-E-ED-EB

9.25-35

Deutsch

32/156



